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KARTA OPISU MODULU KSZTALCENIA

Nazwa modutu/przedmiotu Kod

Sterowniki programowalne i regulatory cyfrowe 1010331161010332693
Kierunek studiow Profil ksztatcenia Rok / Semestr

(ogdlnoakademicki, praktyczny)

Automatyka i Robotyka (brak) 3/6

Sciezka obieralno$ci/specjalnosé Przedmiot oferowany w jezyku: | Kurs (obligatoryjny/obieralny)
Komputerowe systemy sterowania polski obligatoryjny
Stopien studiow: Forma studiow (stacjonarna/niestacjonarna)
| stopien stacjonarna

Godziny Liczba punktow

Wyktady: 3 Cwiczenia: -  Laboratoria: 2  Projekty/seminaria: - 6
Status przedmiotu w programie studiéw (podstawowy, kierunkowy, inny) (ogdlnouczelniany, z innego kierunku)

(brak) (brak)

Obszar(y) ksztatcenia i dziedzina(y) nauki i sztuki Podziat ECTS (liczba i %)
nauki techniczne 6 100%

Odpowiedzialny za przedmiot / wyktadowca:

dr inz. Stefan Brock

email: Stefan.Brock@put.poznan.pl
tel. 48 61 665 2627

Wydziat Elektryczny

ul. Piotrowo 3A 60-965 Poznan

Wymagania wstepne w zakresie wiedzy, umiejetnosci, kompetencji spotecznych:

. K_WO06: Ma uporzadkowang wiedze w zakresie teorii liniowych systeméw dynamicznych, w tym
1 Wiedza: wybranych metod modelowania i teorii stabilnosci;

K_W15: Ma podstawowa wiedze w zakresie architektur i programowania systemoéw
mikroprocesorowych, zna wybrane jezyki programowania mikroprocesorow

K_W16: Ma uporzadkowang wiedze w zakresie struktur i zasad dziatania analogowych i
dyskretnych systemdw sterowania

L . . | K_UO5: Potrafi wyznacza¢ i postugiwaé¢ sie modelami prostych uktadéw elektromechanicznych
2 Umiejetnosci: | i wybranych proceséw przemystowych.

K_U11: Potrafi skonstruowac¢ algorytm rozwigzania prostego zadania pomiarowego i
obliczeniowo-sterujgcego.

K_U14: Potrafi projektowac proste uktady sterowania dla proceséw z jednym wejsciem i
jednym wyjsciem; potrafi Swiadomie wykorzystywaé standardowe bloki funkcjonalne systeméw

automatyki.
3 Kompetencje | K_K01: Rozumie potrzebe i zna mozliwosci ciggtego doksztatcania sie ? podnoszenia
spoteczne kompetencji zawodowych, osobistych i spotecznych, potrafi inspirowac i organizowac¢ proces

uczenia sie innych oséb.

Cel przedmiotu:

Celem przedmiotu jest poznanie budowy, metod programowania i typowych zastosowan sterownikéw programowalnych
(PLC) oraz regulatoréw przemystowych. Student po zakonczeniu ksztatcenia powinien potrafi¢ projektowa¢ i programowac
systemy z PLC. Student potrafi takze we wiasciwy sposéb dobra¢ regulator przemystowy do konkretnego obiektu
technologicznego.

Efekty ksztalcenia i odniesienie do kierunkowych efektéw ksztatcenia

Wiedza:

1. Znai rozumie budowe i zasady dziatania programowalnych sterownikéw przemystowych a takze ich analogowych i
cyfrowych ukfadéw peryferyjnych; zna i rozumie zasade dziatania podstawowych interfejséw komunikacyjnych stosowanych w|
przemystowych systemach sterowania. - [K_W18]

2. Zna podstawowe kryteria syntezy i metody strojenia regulatoréw, narzedzia i techniki automatycznego doboru nastaw
regulatoréw oraz identyfikacji obiektéw sterowania. - [K_W17]

3. Ma elementarng wiedze z zakresu cyklu zycia urzadzen oraz wybranych systemoéw zabezpieczen stosowanych w
automatyce i robotyce. - [K_W22]

Umiejetnosci:
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1. Potrafi dobra¢ parametry i nastawy podstawowego regulatora przemystowego oraz skonfigurowac i zaprogramowac
przemystowy sterownik programowalny. - [K_U18]

2. Potrafi projektowa¢ proste uktady sterowania dla proceséw z jednym wejsciem i jednym wyjsciem; potrafi Swiadomie
wykorzystywac¢ standardowe bloki funkcjonalne systemoéw automatyki oraz ksztattowac wlasnosci dynamiczne toréw
pomiarowych. - [K_U14]

3. Potrafi skonstruowac algorytm rozwigzania prostego zadania inzynierskiego oraz zaimplementowac, przetestowac i
uruchomi¢ go w wybranym srodowisku programistycznym na komputerze klasy PC dla wybranych systemoéw operacyjnych -
[K_U10]

Kompetencje spoteczne:

1. Rozumie potrzebe i zna mozliwosci ciggtego doksztatcania sie ? podnoszenia kompetencji zawodowych, osobistych i
spotecznych, potrafi inspirowac i organizowac¢ proces uczenia sie innych oséb. - [K_K01]

Sposoby sprawdzenia efektow ksztatcenia

Wyktad: Zaliczeniem wyktadu jest egzamin pisemny o charakterze problemowo - projektowym.
Laboratorium: Zaliczenie ¢wiczen laboratoryjnych wymaga zrealizowania wskazanych ¢éwiczen i oddania sprawozdan.

Tresci programowe

Klasyfikacja i obszar zastosowan sterownikéw programowalnych. Sprzet sterownikéw PLC: architektura sterownika, moduty
wejsé i wyjs¢, bloki funkcjonalne, rodziny sterownikéw PLC. Elementy otoczenia sterownikéw: czujniki, elementy wykonawcze.
Wiasciwosci i zastosowania typowych czujnikéw: mechanicznych, indukcyjnych, pojemnosciowych, ultradzwiekowych i
optycznych. Uktady pomiaru temperatury, ci$nienia, poziomu i innych parametréw technologicznych. Programowanie
sterownikéw zgodnie z normg IEC 61131. Jezyki programowania: bloki funkcyjnych, logika drabinkowa, sekwencyjny schemat
funkcjonalny, tekst strukturalny. Realizacja typowych struktur automatyki. Panele operatorskie. Analiza algorytméw
stosowanych w regulatorach przemystowych. Metody strojenia regulatoréw. Praktyczne zagadnienia zastosowania
regulatoréw dla réznych obiektéw technologicznych. Cwiczenia laboratoryjne ilustrujg zagadnienia omawiane na wyktadach.

Literatura podstawowa:

Literatura uzupetniajaca:

Bilans naktadu pracy przecietnego studenta

Czynnosé Czas (godz.)
1. Wyktady 45
2. Laboratoria 30
3. Konsultacje i egzamin 5
4. Przygotowanie do cwiczen laboratoryjnych i wykonanie sprawozdan 45
5. Przygotowanie do egzaminu 25

Obciazenie praca studenta

forma aktywnosci godzin ECTS
taczny naktad pracy 150 6
Zajecia wymagajgce bezposredniego kontaktu z nauczycielem 80 3
Zajecia o charakterze praktycznym 75 3
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